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ODREDJIVANJE POLOZAJA REGULACIONE OSOVINE KOD DJELOMIEND 1Z-
GRADJENIH ULICA METODOM SREDNJE KVADRATNE APROKSIMACIJE

Kod geodetskih radova, pri izradi projekta regulacije
naselja, javlja se potreba za neposrednim osifjeiavanjem re-
gulacione osovine ulice, u slu€aju kad projektovana ulica pra-
ti tok postojecih, djelimi&no izgradjenih ulica. Obi&no se
de3ava da objekti u ulici, manje ili viZ%e, odstupaju od sred-
nje !linije objekata, pa Je time ote?ano tafno postavijanje
reguiacione osovine uvlice, koja mora biti simetri€na u odno-
su na objekte sa jedne § druge strane, Pri odredjivanju ta&-
nog poloZaja regulacicone osovine moramo voditi raZuna | o
kvalitetu, trajnosti | znaZaju objekata, na osnovu Zega se
formiraju koeficijenti uticaja objekata na polo¥aj requlacio-
ne osovine, tj. 'teZine', Za definitivnu regulacionu osovinu
usvojifemo pravu, kod koje je suma kvadrata odstupanja taZa-

ka regulacione osovine od pojedinih objekata jednaka minimumu.

Pretpostavimo zs sada da su teZine pi=1. Potrebno je po-

staviti pravac izmedju taZaka 1,2,3,.,..,n, uz uslov

Ei (f(x;)“yi)2=min (1)

i=1

{vidi sliku 1}, Po¥to je jednaZina pravca
f{x)=ax+b {23
pri Zemu je

a= tgol = 2L (3)
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to prema {1} imamo:
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Jednatine (7) moZemo pisati i u obliku:

o [+ b= [xv]
a [x] + nb = [y]
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Odavde je

be Lyl B =[] [xx] _ Iyl - nb (8)
[x][x]= n [xx] [x]

Ako uvedemo i teZine P; moZe se plsati:

be dpxy] [px] - [py][pxx] a= DY ﬁxb[E] (8A)

(px] [px] = [p] [pxx] [Px]

Ovim smo odredili koeficijente "a" { 'b¥, traZenog
pravca, te je on definisan u koordinatnom sistemu oxy.

Privremenu requlacionu osovinu AB postavimo po sredi-
ni ulice, odmjerajudi polovinu projektovane firine uvlice od
jedne strane.

Privremenu ecsovinu AB usvojimo za x-osu, sa koordina-
tnim pofetkom u ta¥kl A (siika 2}, a y-osa je okomica na
x=osu u tafki A.
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\ slika 2
Vrijednosti xj i Y odredjuju se nekom od geodetskih metoda
snimanja, koja ce nds zadovoljiti po tafnosti, pri Zemu treba
odrediti i dufinu clijele apscise AB= Xpge Pomolu ovih podata-
ka formiramo tabelu:
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Vrijednosti Yyse+esy, dobiju se po formuli: in=ymi~§/2,gdje
je: :
i= 1,40.0.,n
Y_,~ mjerna ordinata,
¥

- projektovana Zirina ulice,

Ordinatama Yui treba dati odgovarajuél predznak, obzi~

rom na strafu ulice, Pomodu ovih tabela formiramo sume:
[xx] , ﬁyl,[ﬁ,[y]_i rijefimo jednaZine (8),
YriJednost "b" je odsjeZak trafenog praveca na y~os|

(s1.3) ¢ a vrijednost "a" je tangens ugla koji zaklapa x-osa
5a trafenim pravcem.

b
£ . b, v

B.

A, e S —g

S S T CH.
A B
stika 3

Tatke definitivne regulacione osovine Ao ! Bo obiije-

favamo na terenu pomoéu vrijednost] “p" | "¢, gdje je:

c= b+axB (9). Na taZki A, upravno na pravac AB odmjerimoc du-
Zinu "b", a na tafki B du¥inu "c! j fiksiramo tatke Ao H Bo
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MOZE NAM SE POJAVITI § OVAKAV SLUCAJ:

Regulacionu esovinu AB {s1.4) smo prethodno postavili

i potrebno je odrediti polo%aj osovine BC koja je kruZnog

oblika. ! ovdje cemo primijeniti metodu najmanjfh kvadrata.
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siika 4

Pri odredjivanju poloZaja osovine RC uzimamo u obzir
da su tatke A | B fiksirane, da linija AB tahgfra juk BC i
da je suma kvadrata odstojanja objekata gi od luka BC mi~
nimalna, tj, [381=min (19). Nepoznata vrijednost koju odre-
djujemo je radijus R,

X

slék‘u 5
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Koordinatni sistem postavimo tako da nam je ishodi3te
u fiksiranoj tazki B (slika 5), v-osa Tesi ra regulacionoj
osovini AB, a x-osa Je okomita na AB y taZk:i B, Jednom od
geodEtskih metoda odrede se talne koordxnate tacaka zgrada
32,3,+40.4n u tokalrom sistemy x3y, )

Sa slike & se vidi da‘jé:

e Rexp? a2 (1)

Qi = R-r. {i=1...n) ' (12)

stika 6
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Kada se uvrste j~ne (11) u (12} dobije se: :
. . |
Si = R —\{(R~xi)2+y? et o 13)

pri €emu su vrfjednoﬁtf x} i vs flkShE. lzraz (]3} Fazvije,
5e u okol;nl prlbllznog rjesenja R, u Taytorov red i odbace
se Elanavi sa pr:rastlma Aan kvadratnih i veéih stepena. Ha

taj na&in dobijemo:




Ty R o~x,
gio = R" q(RO~xE)2+y?+(]~ St \)xiR (14)

2. 2
(Ro xi) +yi

gdje je  R=R#aR (15)
Kad primijenimo uslov {10) na jednaZinu (14) dobijemo:

= ii R ~r, +(1- O”X'}A;R 2. min {16}
[3?] ( o io

=1 Mo -

R

pri Zemu jJe:

2

2
r, = (Ro xi) *Y3
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(7}

Da bi suma {(16) bila minimalma, njen prvi izvod treba izje~

d [85]
N

dnaiiti sa nulom, tj.
= 0 (18)

Kad primijenimo (18} na {(16) imamo:

R_~x R ~x,
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2i ((Ro rio) U —=)+ AR (1~ —Z- )) o (19)
=1 fo io
Kada se izraz {19} sredi i rijeEi po AR dobije se:
P e
m'f:l o 'io Tio
AR = (20)
» (R‘:-x‘ -1?
i=] io

pa definitivio R dobfjemo po (15}.

Vrijednost R, odredimo grafi&ki sa plana regulacije
naselja, sa 5to Je mogucée vecom tafnosti, da bi definitivni
radijus R dobili %to taZnije-

Medjutgm, zbog nedovoljno biisko odredjénog Ro' potre-

bno jeHZ; pa i vile puta ponoviti postupak rafumanja trafe-




nog radijusa R, usvajajuci pri tome za pribliZnu vrijednost
RO, onu vrijednoest R sraZunaty u posljednjenm ponavi janju. Za
definitivni radijus R se usvaja onaj koji zadovolji nejedna-
kost: IRJ.-P.J“ < fAadje Je:

j = broj penaviianja _
N - neka unaprijed zadana vrijednost {npr. A=0,01 m)

Odavde moZemo analitiZkim putem odrediti poloZa] ralke
C. Prednost ove metode je u tome Zto se kor]§ten]gm dZepnog

rafunara sav posao mofe obaviti na terenu, te je ona zbog
toga prakti&na,
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